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" Technische Daten

» 1. Funktionen » 7. Meldekontakte 6-7
Art der Leistungssteuerung in Abhangigkeit vom Geratetyp 1 potenzialfreier SchlieRer
TST1 Phasenanschnittsteuerung Funktion: Sammelstérmeldung
TST1-SP Schwingungspaketsteuerung Schaltleistung: 2A/230V AC1

2. Anzeigen 8. Leistungskreis

Griine LED RUN: Betrieb Anschlussspannung: Klemmen L1-L2
Gelbe LED Start: Aktivierung der Ansteuerung 1~ 110V bis 500V AC
Gelbe LED 100%U,,,q:  Gerat voll durchgesteuert Toleranz: +15%

Rote LED Fault: Stérung / Ubertemperatur max. Laststrom:

3. Mechanische Ausfiihrung Type max. Laststrom
Gehause aus Aluminium, Schutzart IP20 TST1 05 5A
Befestigung auf Profilschiene TS 35 gemals EN 50022 TST1 15 15A
Einbaulage: beliebig TST1 25 25A

TST135 35A
TST1 50 50A

Steuerteil:
Anschlussklemmen: Printklemmen 2.5mm?
Anzugsdrehmoment: 0.5Nm

9. Umgebungsbedingungen
Leistungsteil: Umgebungstemperatur: 0 bis +45°C (entspricht IEC 68-1)
Berlihrungssichere Zugbligelklemmen nach VBG 4 Lagertemperatur: -10 bis +70°C
Schutzart IP 20 Transporttemperatur: -10 bis +70°C
Klemmanschluss: Relative Luftfeuchtigkeit: 5% bis 95% nicht kondensierend
1 x 16mm? mit oder ohne Aderendhlilse (entspricht IEC 721-3-3 Klasse 3K3)
Verschmutzungsgrad: 2 (entspricht IEC 664-1)
4. Steuerkreis
Versorgungsspannung:
230V AC (optional 110V, 400V, 500V AC oder intern erzeugt)
Toleranz: +15%
Nennfrequenz: 45 bis 65Hz (automatische Synchronisation)
Einschaltdauer: 100%

5. Steuereingang 1-2

Funktion: Aktivierung

Anschluss: potenzialfrei

Belastbar: Nein

Leitungslénge: max.10m, geschirmt oder verdrillt

6. Steuereingang 3-4-5

Funktion: Sollwertvorgabe
(Einstellung des Ziindwinkels)

Eingangsimpedanz: 500Q/50kQ (umschaltbar)

Ansteuerung: Anschluss eines Potenziometers 2.5 bis 47kQ
oder Anlegen eines Steuersignals 0-10V
bzw. 0-20mA (umschaltbar)

Leitungslange: max.10m
(geschirmte oder verdrillte Leitung)
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TST1

©* Funktionsbeschreibung

Phasenanschnittsteuerung:

Die Phasenanschnittsteuerung ist das gangigste Verfahren, um

die Leistungsaufnahme von Gerat stufenlos zu regeln. Hierbei wird
der an das Gerat angeschlossene Verbraucher tiber Thyristoren

an das Versorgungsnetz angeschlossen. Diese Halbleiter werden
so angesteuert, dass sie nicht die volle Sinusschwingung der
Versorgungsspannung an den Verbraucher durchschalten, sondern
erst bei Erreichen des vorgegebenen Spannungniveaus leitfahig
werden. Dieser Phasenanschnitt bewirkt eine Reduzierung des
Spannungsmittelwertes. Die Spitzenspannung am Gerateausgang
wird hierdurch jedoch nicht herabgesetzt.

Diese Ansteuermethode kann durch ihre stetige
Spannungsversorgung fiir nahezu alle ohmschen und induktiven
Verbraucher angewendet werden. Bei dieser Steuervariante treten
physikalisch bedingt Oberwellen auf, die gegebenenfalls primarseitig
durch spezielle Netzfilter gedampft werden kénnen.
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Netzspannung
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Phasenanschnitt bei ca.
50% Ausgangsleistung

J

Schwingungspaketsteuerung:

Schwingungspaketsteuerungen kommen uberall dort zum Einsatz,
wo trage Verbraucher wie Heizgerate geregelt werden. Hierbei
werden angeschlossene Verbraucher mittels Halbleitermodulen
zeitweise an das Versorgungsnetz angelegt. Dabei wird nicht wie bei
der Phasenanschnittsteuerung jede Halbwelle der Sinusspannung
auf den gewiinschten Wert reduziert. Statt dessen werden

innerhalb eines Zeitinterwalles (ca. 1s) genau so viele vollstandige
Schwingungen zum angeschlossenen Verbraucher durchgeschaltet,
dass sich im Mittelwert die vorgegebene Leistung ergibt. Da das
An- und Ausschalten der Verbraucher bei dieser Methode nur

im Spannungsnulldurchgang erfolgt, entstehen hierdurch keine
Rickwirkungen auf das Versorgungsnetz. Es sollte lediglich
sichergestellt werden, dass dieses so stark dimensioniert ist, dass
die sich standig schnell wechselnde Last nicht zu merklichen
Spannungseinbriichen im Netz flihrt, da sonst an anderen
Verbrauchern im Netz wie z.B. Leuchtmittel ein stroboskopartiger
Effekt (flackern) auftreten kann.
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Netzspannung
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Ausgangsspannung TST1
bei 50% Sollwertvoragebe
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Durch Takten der Netzspannung
wird die Ausgangsleistung abgesenkt.
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TST XX
230V / 400V / XX A /50-60Hz
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TST1

Sondertypen:
Anschluss Last 400V Steuerspannung 400V
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TST1 XX

Anschluss Last 400V Steuerspannung intern
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TST1 XX
400V / IV XX A/ 50/60HZ

\ 400V / 400V XX A /50-60HZ )
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